	GODI[EN (GLOBALEN ) PLAN

Za predmetot ROBOTIKA vo VII semestar

Fond na ~asovi: 2+2.  Predmeten profesor: Dr. Dejan Trajkovski



	Reden  broj
	Nastavni sodr`ini


	^asovi za


	Realizacija
Nedela I mesec

	
	
	obrab.na novi sodr`ini
	Kolokvium
	 Drugo
	

	1
	Robotikata i sovremenoto proizvodstvo.
Struktura i klasifikacija na robotite
	2
	
	
	III okt.

	2
	Osnovni {emi na upravuvawe na robotite.

Planirawe na traektorijata
	2
	
	
	IV okt.

	3
	Konstruktivni osobenosti.
Pogonski sistemi.
	2
	
	
	V okt.

	4
	Senzori kaj industriskite roboti.
Raboten organ ({epa)
	2
	
	
	I noe.

	5
	.Programirawe na robotite
	2
	
	
	II noe.

	6
	Primena na industriskite roboti
	2
	
	
	III noe.

	7
	Povrzuvawe na robotite so druga oprema.
Sekvencijalno upravuvawe. PLC kontroleri.
	2
	
	
	IV noe

	8
	To~nost na robotite.
Tehno-ekonomska analiza na primenata na robotite.
	2
	
	
	I dek.

	9
	Prv kolokvium. 
	
	2
	
	II dek.

	10
	Teoretski osnovi na robotikata.
Kinematika na manipulatorot. Polo`bi i koordinati
	2
	
	
	III dek.

	11
	Matri~na metoda. Homogeni transformacii. Denavit-Hartrenbergovi parametri
	2
	
	
	IV dek.

	12
	Matri~ni metodi. Prodol`enie.
	2
	
	
	V dek.

	13
	Vidovi upravuvawe na manipulatorite i osnovna {ema 
na upravuva~kiot sistem
	2
	
	
	II jan.

	14
	Vtor kolokvium. Teoretski osnovi na robotikata.
	
	2
	
	III jan.

	15
	Konsultacii okolu seminarskata rabota po predmetot
(vo tekot na na semestarot)
	
	
	4
	pos. ~as.
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